- .7 MICROBEAST PLUS

UBERSICHTSKARTE B-AXIS MEMS SENSOR SYSTEM FOR RC-MODELS

SETUPMENU

WWW.BEASTX.COM

i 5 rot blau rot/blau

(Menii LED leuchtet dauerhaft) binkend | ViOlett | ;L biinkend P12 binkend
Einbaulage horizontal | hor. inv. vert.inv. horizontal vertikal hor. inv.

9 Anschluss vorn* Anschlussvom Anschluss vorn | Anschluss vorn | Anschl. hinten | Anschl. hinten | Anschl. hinten Ansch iten

Ansteuerfrequenz

Benutzerdefiniert S50Hz* 65 Hz 120Hz 165 Hz 200 Hz

Mittenimpuls Heckservo

Benutzerdefiniert 960 is 760 s 1520 ps*

Ansteuerfrequenz Heckservo

Benutzerdefiniert 50 Hz* 165 Hz 270 Hz (560 Hz)

Weghegrenzung Heckservo

Mit Hecksteuerkniippel linke Position anfahren und warten, dann rechte Position anfahren und warten.

Wirkrichtung Heckkreisel

Ea Ea

Ausrichtung der

Kontrollposition Servo CH1 Servo (H2 Servo (H3

mechanisch 120°%

Laufrichtungen der

nor |inv [inv nor | nor | inv* nor | inv | nor

Weganpassung der

Mit Rollsteuerkniippel 6° zyklisches Pitch auf der Rollachse einstellen (in eine beliebige Richtung).

Pitcheinstellung

Pitchsteuerkniippel |ewe|ls auf Maximum und Minimum, mit Rollsteuerkniippel gewiinschten Wert einstellen.
Mit Hec | Steuerrichtung anpassen: Status LED blau = positiv Pitch, rot = negativ Pitch.

Weghegren;ung der

Roll-, Nick- u. Pitch vorsichtig an die Maxi it steuern und mit Hec iippel zyklische anpassen.

Wirkrichtung

inv|inv inv| nor nor|inv

Drehzahlregler

aus* Elektroheli Verbrennerhel

DREHZAHLREGLERMENU
(Meni LED blinkt langsam)

rot [blau
blau | jikend

rot blau
blinkend blinkend

violett

_." | Funktionstest

Verbrennerheli”: Status LED blau wenn Magnet unter Sensor
JElektroheli”: Status LED rot wenn Motor lauft

Verbrennerheli”: Gasservo auf erhdhte Leerlaufdrehzahl

1| Motoraus Position ,Elektroheli”: Gas auf,Motor aus” (kurz bevor Motor anlauft)
.« | Vollgas Position Gaskanal/Gasservo auf Vollgasposition stellen.

. Drehzahlregler Drehzahlregler
1| Sendereinstellung Drehzahlregler aus - Maximum -
< | Teilungsfaktor Drehzahlsignal 1 2 3 4 7
i | Getriebeuntersetzung Benutzerdefiniert 8 9* 10
(| (Summeaus @ + ® + @ falls nicht +0.00 +0.20 +0.40% +0.60
|| Benutzerdefiniert” bei @) +0.00 +0.05 +0.10% +0.15

* Werkseinstellung



UBERSICHTSKARTE

PARAMETERMENU
(Meni LED blinkt schnell)

Servomittenpositionen /
AttitudeControl Tri

>
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violett 5 rot blau
blinkend violett blinkend blinkend
Steuerkniippel fiir Roll und Nick. Langer Tastendruck speichert Heckposition. Reset mit Hecksteuerkiippel.
i iiber AttitudeControl Sc d

blau

Steuerverhalten

Schnellfl

Drehratenkonsistenz Heck

Totzone der

Drehmomentausgleich

Pitch pump

]
C
D
E
F
G
H
I

Drehzahlregler Ansprechverhalten

Drehzahlregler

- X -

AttitudeControl Betriebsmodus

Benutzerdefiniert normal sport* pro extrem Sender
Benutzerdefiniert sehr niedrig niedrig mittel* hoch sehrhoch
Benutzerdefiniert sehr niedrig niedrig mittel* hoch sehr hoch

1 2 3 4 5

Benutzerdefiniert aus* niedrig-nor. | hoch-nor. | niedrig-inv. hoch-inv.
normal* leicht erhht erhoht hoch sehrhoch

Benutzerdefiniert aus® niedrig mittel hoch sehr hoch
sanft normal* leicht erhht erhoht schnell sehr schnell
50rpm/s 100 rpm/s 200 rpm/s* 300 rpm/s 400 rpm/s

Benutzerdefiniert wie Anlauf 300rpm/s | 500 rpm/s* 700 rpm/s 900 rpm/s

deaktiviert*  |Rettungsmodus Ren’:;g&mdus 3D - Modus 30 “';(I"‘::S mit ﬂ

(AttitudeControl Pitchwinkel)

Schwebepitch mit Rollsteuerkniippel anpassen. Reset mit Hecksteuerkniippel.

violett 8 rot
blinkend ~ VIOlett = pikend
Standard* SPektum | £yabae 55U

EMPFANGERMENU
(Meni LED blinkt)

.| Empfangertyp

1| Pitch

< | Roll

0 Nick

= Heck

7| Kreiselempfindlichkeit

1| Motor [CH5]

|| Zusatzkanal [CH6] (optional)

« Status LED leuchtet blau, falls giiltiges Signal vom Empfanger erkannt.

« Bewege den gewiinschten Steuerkniippel (Steuerkanal) um die jeweilige Funktion einzulernen. Die Status LED
blinkt kurz, falls eine Steuerbewegung erkannt wurde.

« Die Punkte G bis @ kénnen iibersprungen werden ohne einen Steuerkanal zuzuweisen, z. B. falls die jeweilige
Funktion nicht bendtigt wird oder keine weiteren Steuerkanéle zur Verfiigung stehen. Der Drehzahlregler wird
dann iiber den Motorkanal (Punkt ®) gesteuert und die AttitudeControl iiber den Kanal fiir die Heckkreiselemp-
findlichkeit (Punkt @).

|| Drehzahlregler (optional)

-

AttitudeControl (optional)

«Um die0 zuladen driicke den Taster und halte ihn gedriickt. Die Menii LED springt direkt zu
Punkt @.

||| Failsafe Position Gaskanal

Gas in gewinschte Failsafe Position bringen und Taster driicken um alle Einstellungen zu speichern.

* Werkseinstellung



